
eqss[10] /. Sol1 /. Sol2

(Sin[Θ1[t]] - Sin[Θ2[t]]) cf + (-Sin[γ1[t] - ϕ1[t]] + Sin[γ2[t] - ϕ2[t]]) mf +

Sin[γ2[t]] pf + xP2[t] + Cos[Ψ[t]] Cos[a1[t]]

-Cos[Ψ[t]]2 Sec[a1[t]] lf - Sec[a1[t]] Sin[Ψ[t]]2 lf - Cos[Ψ[t]]2 Sec[a1[t]] lr -

Sec[a1[t]] Sin[Ψ[t]]2 lr + Cos[γ1[t] - ϕ1[t]] Sec[a1[t]] Sin[Ψ[t]] mf +

Cos[Ψ[t]] Sec[a1[t]] Sin[γ1[t] - ϕ1[t]] mf - Cos[γ3[t] - ϕ3[t]]

Sec[a1[t]] Sin[Ψ[t]] mr - Cos[Ψ[t]] Sec[a1[t]] Sin[γ3[t] - ϕ3[t]] mr +

Cos[γ1[t]] Sec[a1[t]] Sin[Ψ[t]] pf + Cos[Ψ[t]] Sec[a1[t]] Sin[γ1[t]] pf -

Cos[γ3[t]] Sec[a1[t]] Sin[Ψ[t]] pr - Cos[Ψ[t]] Sec[a1[t]] Sin[γ3[t]] pr -

Cos[Ψ[t]]2 Cot[b1[t]] hf Tan[a1[t]] - Cot[b1[t]] Sin[Ψ[t]]2 hf Tan[a1[t]] +

Cos[Ψ[t]]2 Cot[b1[t]] hr Tan[a1[t]] + Cot[b1[t]] Sin[Ψ[t]]2 hr Tan[a1[t]] +

Cos[Ψ[t]] Cos[γ1[t] - ϕ1[t]] Cot[b1[t]] mf Tan[a1[t]] -

Cot[b1[t]] Sin[Ψ[t]] Sin[γ1[t] - ϕ1[t]] mf Tan[a1[t]] -

Cos[Ψ[t]] Cos[γ3[t] - ϕ3[t]] Cot[b1[t]] mr Tan[a1[t]] +

Cot[b1[t]] Sin[Ψ[t]] Sin[γ3[t] - ϕ3[t]] mr Tan[a1[t]] +

Cos[Ψ[t]] Cos[γ1[t]] Cot[b1[t]] pf Tan[a1[t]] -

Cot[b1[t]] Sin[Ψ[t]] Sin[γ1[t]] pf Tan[a1[t]] - Cos[Ψ[t]] Cos[γ3[t]]

Cot[b1[t]] pr Tan[a1[t]] + Cot[b1[t]] Sin[Ψ[t]] Sin[γ3[t]] pr Tan[a1[t]] +

cf (Sec[a1[t]] Sin[Ψ[t] - Θ1[t]] + Cos[Ψ[t] - Θ1[t]] Cot[b1[t]] Tan[a1[t]]) -

cr (Sec[a1[t]] Sin[Ψ[t] - Θ3[t]] + Cos[Ψ[t] - Θ3[t]] Cot[b1[t]] Tan[a1[t]]) +

Cos[Ψ[t]] Sec[a1[t]] xP1[t] - Cot[b1[t]] Sin[Ψ[t]] Tan[a1[t]] xP1[t] -

Cos[Ψ[t]] Sec[a1[t]] xP3[t] + Cot[b1[t]] Sin[Ψ[t]] Tan[a1[t]] xP3[t] +

Sec[a1[t]] Sin[Ψ[t]] zP1[t] + Cos[Ψ[t]] Cot[b1[t]] Tan[a1[t]] zP1[t] -

(Sec[a1[t]] Sin[Ψ[t]] + Cos[Ψ[t]] Cot[b1[t]] Tan[a1[t]]) zP3[t] +

Csc[b2[t]] (Cos[Ψ[t]] Cos[b2[t]] Sin[a2[t]] + Sin[Ψ[t]] Sin[b2[t]])

(Cos[Ψ[t] - Θ2[t]] cf - Cos[Ψ[t] - Θ4[t]] cr - hf + hr + Cos[Ψ[t] + γ2[t] - ϕ2[t]] mf -

Cos[Ψ[t] + γ4[t] - ϕ4[t]] mr + Cos[Ψ[t] + γ2[t]] pf - Cos[Ψ[t] + γ4[t]] pr +

Sin[Ψ[t]] (-xP2[t] + xP4[t]) + Cos[Ψ[t]] (zP2[t] - zP4[t])) ⩵ Sin[γ1[t]] pf +

xP1[t] + Csc[b1[t]] (Cos[Ψ[t]] Cos[b1[t]] Sin[a1[t]] + Sin[Ψ[t]] Sin[b1[t]])

(Cos[Ψ[t] - Θ1[t]] cf - Cos[Ψ[t] - Θ3[t]] cr - hf + hr + Cos[Ψ[t] + γ1[t] - ϕ1[t]] mf -

Cos[Ψ[t] + γ3[t] - ϕ3[t]] mr + Cos[Ψ[t] + γ1[t]] pf - Cos[Ψ[t] + γ3[t]] pr +

Sin[Ψ[t]] (-xP1[t] + xP3[t]) + Cos[Ψ[t]] (zP1[t] - zP3[t])) + Cos[Ψ[t]] Cos[a2[t]]

-Cos[Ψ[t]]2 Sec[a2[t]] lf - Sec[a2[t]] Sin[Ψ[t]]2 lf - Cos[Ψ[t]]2 Sec[a2[t]] lr -

Sec[a2[t]] Sin[Ψ[t]]2 lr + Cos[γ2[t] - ϕ2[t]] Sec[a2[t]] Sin[Ψ[t]] mf +

Cos[Ψ[t]] Sec[a2[t]] Sin[γ2[t] - ϕ2[t]] mf - Cos[γ4[t] - ϕ4[t]]

Sec[a2[t]] Sin[Ψ[t]] mr - Cos[Ψ[t]] Sec[a2[t]] Sin[γ4[t] - ϕ4[t]] mr +

Cos[γ2[t]] Sec[a2[t]] Sin[Ψ[t]] pf + Cos[Ψ[t]] Sec[a2[t]] Sin[γ2[t]] pf -

Cos[γ4[t]] Sec[a2[t]] Sin[Ψ[t]] pr - Cos[Ψ[t]] Sec[a2[t]] Sin[γ4[t]] pr -

Cos[Ψ[t]]2 Cot[b2[t]] hf Tan[a2[t]] - Cot[b2[t]] Sin[Ψ[t]]2 hf Tan[a2[t]] +

Cos[Ψ[t]]2 Cot[b2[t]] hr Tan[a2[t]] + Cot[b2[t]] Sin[Ψ[t]]2 hr Tan[a2[t]] +

Cos[Ψ[t]] Cos[γ2[t] - ϕ2[t]] Cot[b2[t]] mf Tan[a2[t]] -

Cot[b2[t]] Sin[Ψ[t]] Sin[γ2[t] - ϕ2[t]] mf Tan[a2[t]] -

Cos[Ψ[t]] Cos[γ4[t] - ϕ4[t]] Cot[b2[t]] mr Tan[a2[t]] +

Cot[b2[t]] Sin[Ψ[t]] Sin[γ4[t] - ϕ4[t]] mr Tan[a2[t]] +

Cos[Ψ[t]] Cos[γ2[t]] Cot[b2[t]] pf Tan[a2[t]] -

Cot[b2[t]] Sin[Ψ[t]] Sin[γ2[t]] pf Tan[a2[t]] - Cos[Ψ[t]] Cos[γ4[t]]



Cot[b2[t]] pr Tan[a2[t]] + Cot[b2[t]] Sin[Ψ[t]] Sin[γ4[t]] pr Tan[a2[t]] +

cf (Sec[a2[t]] Sin[Ψ[t] - Θ2[t]] + Cos[Ψ[t] - Θ2[t]] Cot[b2[t]] Tan[a2[t]]) -

cr (Sec[a2[t]] Sin[Ψ[t] - Θ4[t]] + Cos[Ψ[t] - Θ4[t]] Cot[b2[t]] Tan[a2[t]]) +

Cos[Ψ[t]] Sec[a2[t]] xP2[t] - Cot[b2[t]] Sin[Ψ[t]] Tan[a2[t]] xP2[t] -

Cos[Ψ[t]] Sec[a2[t]] xP4[t] + Cot[b2[t]] Sin[Ψ[t]] Tan[a2[t]] xP4[t] +

Sec[a2[t]] Sin[Ψ[t]] zP2[t] + Cos[Ψ[t]] Cot[b2[t]] Tan[a2[t]] zP2[t] -

(Sec[a2[t]] Sin[Ψ[t]] + Cos[Ψ[t]] Cot[b2[t]] Tan[a2[t]]) zP4[t]

FullSimplify[eqss[10] /. Sol1 /. Sol2]

(Sin[Θ3[t]] - Sin[Θ4[t]]) cr + (-Sin[γ3[t] - ϕ3[t]] + Sin[γ4[t] - ϕ4[t]]) mr +

(-Sin[γ3[t]] + Sin[γ4[t]]) pr + xP4[t] ⩵ xP3[t]
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