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Components Embedded with Maplesoft

In this paper of presents under a totally modern sound environment
dynamics; using embedded components that gives us the Cybernet
Company through its product Maple 2015. Using classical techniques vector
equations describe the particle, particle system and solid bodies. We note
that the solutions offered by this software motivate students civil and
mechanical engineering to find optimal answers. Integrating algorithms own
programming language and solid mechanics using buttons we relate the
movement of translation and rotation with reference to its center of mass.
Choosing envelopes graphical methods, functional programming and
mathematical computer display modeling reached alternatives to achieve
the next generation of engineers. Therefore this work show that the use of
embedded components allow us to merge the traditional and the computer;
It means that all these equations using physical and propose viable criteria
we perform in a dynamic sheet; which they have a number of components;
then generate simulations with real objects.
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Observacion y desarrollo

Curvilinear translation

General plane motion

Rectilinear translation Raotation ghout a fixed axis
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s Embedded con Maplesoft

de funcionamiento

Usando Maplesoft con Maple

Univers:

Traslacion | Rotacién | plano
Ecuaciones vectoriales
- Sistema de coordenadas
- Cinematica y Dinamica en ¢l plang

'* Maple i

Mecanica Vectorial

Button

Combo Bax -
[ check Box
(&) Radio Button

Text Area
abel
lList Box

i)
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- Respuesta inmediata
- Ahorrar tiempo en calculos

- Soluciones muiltiples

MapleCloud
MapleNet

fodelado Fisico

Anilisis Vectorial T

dad Nacional de Piura




Components Embedded con Map.
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Estructura de funcionamiento

Components Embedd

insercion del vector
Text Area

Problema

Crear un vector; con
fanciones de variable
real: que se evalue para
0 <1< 10, luego halle
su modulo.

Sugerenciz: Puede
utilizar los CE
MathContainer, Text Area
TextAreay Dial

9.2736
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Maplesoft

& Maplocloud Math Apps -
285 Apps from MapleCloud
G

Documents Ratne  vDate  Action
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Exponential Functions 177 6/16/2015 -
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The River Crossing Problem v 662015 m
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Momento Lineal y Circular con ¢ oYy /7/2015 E-3

g by Argument 37y k-2

enir otmai VI Congreso cional de Matemdticos de eri - COMAP 2015

Piura



Components Embedded con Maplesoft
@00

Ana Vectorial

Desarrolo del Contenido

Components Embedded con Maplesoft

m Analisis Vectorial




Anali

Vectorial

>mponents Embedded con Maple:

(e]

CE: para controlar angulo

Concdimientos previos:

- Products vectorid
- Libreria VectorCalculus
- Componenes empeddzd

Luego

- Generacion v Relacién de blogues
- Algoritmo grifico
- Prueba de escritorio

Bt )

P

— = )

M

Observacion: Control del éngulo
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CE: para controlar las componentes del vector fuerza

Determine =l momento M; si las ferzas sor
variables, A =<-4 1135y $=<1(32%

Caca modelo tiene u propia

solucion; con la misma
estructura,

Jros s |[resd
(mm ) [fron

CompOn2Pies xy2

M

Observacion: Control de las componentes dela fuerza.

Solucién:
-10) -100 6
s WE= [ W R=f) =
-5 -6 -0
=100 =10
2
s 1232

1360.6
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Bar

ras |

Ingenierie

Aplicaciones a Ingenie
oeo

Labarra AB mostrada gira a 6 rad/s en el sentido de las
manecillas del reloj. Determine la velocidad (en pulg/s) del
deslizador C

o
L 4 10
pulg pulg

Insercion de velocidades:

va= fu. 0.0) wls

velocidades angulares

WAB = IW rad/s
wBC = FU- 0.24) rad’s

vectores posicion-

B/A= F4, 2.0) m
/B = FIU.— 7.0) m

408
)
00
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Barras 11

Ingenie

El collarin C mostrado se deslizaa | m/s con respecto ala barra
BD. Use el sistema coordenado fijo al cuerpo que se
muestra en la figura para determinar la velocidad de C.

+ Vg X,

. F Yara+ Pp*cin

P e (94 7810) + Y+ s
B

Insertando las posiciones y velocidades angulares:

@AB = FU— 0.2) rad/s
B/A = ’2600, 600. 0) m
+ A rel = [1000.0.0) s
‘ 600
mm
@BD = Fu, 0.4y radis
/B = F«m 0.0) m

2807.1
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Fuerza y Acele

SLN: MathContainer,Dial,Slider,et

1 3 5 7 a
g
t+1.15) L e 9 s
Fx N - s s N
B
2 5
:
2
Fy= 5
t—1.15) L e 5
6
Fz= 2 N L
5 2
5 m/s"2
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Importante _

Control de componentes a

50 80 105

través del paramtero "t 5 0 5
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Fuerza y Aceleracién

La barra delgada de 5 kg se suelta desde €l reposo en la posicién horizontal mostrada. En el instante que ha girado 43°,
suvelocidad angular es de 4.16 rad’s. En ese instante, determine |a magritud de la fuerza ejercida sobre la barra por €l soporte de pasador.
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Fuerza y Acelera

Solucion

enier

Selucion:

rad/s"2
11.02051374

ro, 0,4.16) adis
3.663774791

., w2 me ?

_ [55.10256870 _ 16731887395

55.10256870
6731887395

N 8590495461 ¥
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Modelo Completo

Sistema de Bar

Halllese la velocidad w aceleracion en el punto D, Ademas la
aceleracion del CG de la barra BC.
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Modelo Completo

Sistema de Barras I

velocidades y aceleraciones angulares vectores posicion

centros de gravedad /'
Salida

velocidades y aceleraciones referenciadas




a Ingenierfa Civil

Modelo Completo

Sistema de Barr:

Problema y Solucién I

Halllese la velocidad y aceleracién en el punto D. Ademis la las
aceleracion del CG de la barra BC. _ ’(0. .10 eadle
o, .= [0 0, 15) / = [0.0.2)
. |< radls oy ’< rad/s*2
0 [FEI s o= [09 a2
Ingresando los vectores posicién (referenciados)
Tara= ’(o, 0,5) P ’(o, 5.7 m
j—o2m 02 m—|
Solucion: a, ’(o, 0.0y mis2
Vp=Vs T ©yp*TBi4
Ye='g ¥ O5c¥7eis
=Y+ @ep*rp ¢ ) )
Calculando 1a velocidad v 1a aceleracion en &l punto D
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Modelo Completo

Sistema de Barras

ucién II

_ 2
Ap=ay+ %ypXrpy ~ DupTai4
3

g =ay+ O Xrg g~ Wt — 115
B
P 0
4 =4c* %cp¥’pic T Pep’dic ) 115.02 mis
—16
— 1925
— 4475 4871.4 m's'

2 F=wa,  XR=ma ¥
> M=ia
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Conclusiones

Conclusiones y trabajos futuros

m Los CE son necesarios para el cdlculo de ecuaciones vectoriales.

m La Dindmica del sélido son compatibles con los CE.
m Integrabilidad con la web moderna (HTML 5).
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Gracias por su participacion

;PREGUNTAS?

Muchas Gracias!!!
Para saber mas.
www.maplesoft.com
www.mapleprimes.com
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